TOPOLOGIJA | ROBOTIKA

Robotika je znanost koja se bavi projektiranjem, konstruiranjem i upravljanjem robotima. To je
izrazito interdisciplinarno podrucje u kojem se prepli¢u inZenjerska i informati¢ka znanja, a
upotrebljava se i mnogo matematickih rezultata i metoda iz geometrije, analize, numerike i teorije
algoritmov.

Na predavanju ¢emo predstaviti jedan topoloski problem koji izvire iz robotike. Navigacijsko pravilo
za robota je algoritam koji na osnovu zadanog pocetnog i zavrSnog polozaja robota odredi niz
pomaka koji napravu prevedu iz jednog polozaja u drugog. Da se pokazati da svaki robot mora imati
vise takvih navigacijskih pravila za razlicite parove pocetnih i zavr$nih poloZaja te da je minimalni broj
potrebnih pravila Cisto topoloska koli¢ina koju zovemo topoloska kompleksnost sistema.
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Bavim se algebrom i algebarskom topologijom, a zadnjih nekoliko godina se posebno zanimam za
probleme iz topoloske robotike.



